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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogoélne dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z przebudowa kompleksu sportowego na terenie
Szkoty Podstawowej nr 3 we Wschowie ul. Zacisze 1.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi podstawowy dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot w pkt. 1.1 .

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia i odbioru robdt przy
wykonaniu przedmiotowej inwestycji i obejmuja:

- roboty ziemne,
- roboty budowlane,
- roboty montazowe.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST okreSlenia nalezy rozumie¢ zgodnie z odpowiednimi okresleniami
podanymi w opracowaniu pt. ,,0goélne specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot tom
II” - ,,Wymagania Ogoélne”, oraz PN.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢
z dokumentacja projektowa, ST 1 poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa
komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa obowigzek wytyczenia punktow glownych trasy i
odpowiedzialno$¢ za ochrong znakéw geodezyjnych do chwili odbioru koficowego robot.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wilasny
koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja Projektowa zostanie przekazana Wykonawcy po przyznaniu realizacji
robot.

Pelna Dokumentacja Projektowa znajduje si¢ do wgladu w okresie przygotowania
ofert w siedzibie Urzedu Miasta i Gminy we Wschowie Rynek1 67-400 Wschowa

Wykonawca we wlasnym zakresie wykona geodezyjna dokumentacje powykonawcza
obiektu. Jezeli w trakcie wykonywania Robdt okaze si¢ koniecznym uzupelnienie
Dokumentacji Projektowej przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi
brakujace rysunki i ST na wlasny koszt w 4 egzemplarzach 1 przedtozy je Inzynierowi do
zatwierdzenia.



1.5.3. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robaét

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie:

1.5.4. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywacé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.5.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywatl wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzgt 1 odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okre§lonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie 1 s3 uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.6. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materialy i
urzadzenia uzywane do robot od daty rozpocze¢cia do daty zakonczenia robot (do
wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywac¢ roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w
zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
InZyniera powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

1.5.7. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze
centralne 1 miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposob zwigzane
z robotami 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i
wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych 1 bedzie w pelni odpowiedzialny
za wypelnienie wszelkich wymagafh prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposob ciggly bedzie informowac Inzyniera o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen 1 inne odno$ne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postepowania, obcigzenia 1 wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera.



2. MATERIALY

Do realizacji zaméwienia moga by¢ stosowane wyroby producentow krajowych i
zagranicznych posiadajacych aprobaty techniczne wymagane przez Instytuty Badawcze.
Wszystkie materiaty stosowane przy wykonaniu rob6t powinny:

- by¢ nowe i nieuzywane,

- by¢ materialem gatunkowym aktualnie produkowanym,

- odpowiada¢ wymaganiom, normom i przepisom wymienionym w niniejszej specyfikacji i
na rysunkach oraz innym, nie wymienionym, ale obowigzujgcym normom i przepisom,

- mie¢ wymagane polskimi przepisami §wiadectwa dopuszczenia do obrotu oraz wymagane
ustawg z dnia 3 kwietnia 1993 roku certyfikaty bezpieczenstwa.

Przed uzyciem materiatow do budowy Wykonawca przedstawi Zamawiajacemu wszelkie
wymagane przez niego dokumenty na udowodnienie powyzszego.

Wszystkim wskazaniom znakow towarowych, patentow lub pochodzenia wystepujacym w
niniejszej dokumentacji, towarzysza wyrazy ,,lub rownowazny”.

3. PRZECHOWYWANIE I SKEADOWANIE MATERIALOW

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i
wlasciwos$¢ do robot i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materialdow beda zlokalizowane w obrgbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

4. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w ST, w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera w terminie
przewidzianym umowa3.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy  Inzynierowi kopie  dokumentéw  potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze
wyboru i1 uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inzyniera, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkow umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

5. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkoéw transportu, ktore
nie wplyna niekorzystnie na jako$s¢ wykonywanych robot i wilasciwosci przewozonych
materiatow.



Liczba $rodkoéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera, w terminie
przewidzianym umowsa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych
obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrocenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkoéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

6. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz za
jako$¢ zastosowanych materialdow i wykonywanych roboét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami ST, projektu organizacji robot oraz poleceniami InZzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robdt zostang, jesli wymaga¢ tego bedzie Inzynier, poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inzyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot
beda oparte na wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier
uwzgledni wyniki badan materialéw 1 robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i
przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wplywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7.1. Zasady kontroli jakoSci robét

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
o0siggna¢ zalozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot i1 jakosci materialdw.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatdéw oraz
robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i1 badania materiatow oraz robdt z
czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badan 1 ich czgstotliwos$¢ sg okreslone w ST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.



Wykonawca dostarczy Inzynierowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzgt badawczy posiadaja waznag legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i
odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu
ich inspekcji.

Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga
wptyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych
materialéw 1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostang usuni¢te i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow i
robot ponosi Wykonawca.

7.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang
przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone
przez Inzyniera. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inzyniera beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera.

7.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

7.4. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportdéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

7.5. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celéw kontroli jakos$ci 1 zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materialdéw u zZrddta ich wytwarzania i zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materialow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez
Wykonawceg, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialow i robot z wymaganiami SST na podstawie
wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

InZynier moze pobiera¢ probki materialdbw 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa



niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot z dokumentacjg projektowg 1 SST. W
takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawce.

7.7. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym
Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowigzujacymi przepisami [Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i
Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie dziennika budowy oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U. Nr 108 poz. 29)], ze zmianami wprowadzonymi rozporzadzeniem
Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. (Dz. U. Nr 198 poz. 2042) spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezgco i1 beda dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i1 inne dokumenty beda oznaczone
kolejnym numerem zalacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

— datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,

— uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci 1 harmonogramoéw robot,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

— przebieg robdt, trudnosci i1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy 1 przyczyny przerw w
robotach,

— uwagi 1 polecenia InZyniera,

— daty zarzadzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

— zgloszenia 1 daty odbioréow robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, cze$ciowych i
ostatecznych odbiorow robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jakoSci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzal,

— wyniki prob poszczeg6lnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

— 1inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Inzynierowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.



Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robot.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow,
orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig
zatgczniki do odbioru rob6t. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowie.
g) Protokoty koniecznosci

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy be¢da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

8. OBMIAR ROBOT
8.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentacjg projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu InZyniera o
zakresie obmierzanych robot 1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w S$lepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pisSmie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu
miesi¢czne] platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawcg i Inzyniera.

8.2. Zasady okreslania iloSci robot i materialow

Dhugosci 1 odleglo$ci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdhuz linii osiowe;.

Jesli SST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m? jako dhugoéé pomnozona przez $redni przekroj.

Ilosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.



8.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Kierownika projektu.

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne
swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.

8.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym
wymaganiom SST Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajagc w sposob ciggly
zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

8.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkow robot, a takze w przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne oblicl sztzenia beda wykonane w
sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razie braku miejsca
szkice moga by¢ dolaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiarow, ktorego
wz0r zostanie uzgodniony z Inzyniera.

9 OBMIAR ROBOT

Jednostki obmiaru w zaleznosci od rodzaju robot, przyjetych materiatdéw lub urzadzen sa:
-1m,

- 1m2,

-1m3,

- 1 szt,

- kpl.

10 ODBIOR TECHNICZNY ROBOT

Przy odbiorze rob6t powinny by¢ dostarczone nastgpujace dokumenty:

- dziennik budowy,

- dokumenty dotyczace jako$ci wbudowanych materiatow.

Odbiorowi czgsciowemu podlegajg te elementy zamdwienia, ktore zanikajag w wyniku
postepu robot i ktorych sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie odbioru
koncowego.

Kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czgsciowego powinien by¢ sporzadzony protokédt
i doktadny zapis w dzienniku budowy.

11 PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414).

2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 26 czerwca 2002 r.
w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (Dz. U Nr 108 z, poz. 29), ze

zmianami wprowadzonymi rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia
2004 r. (Dz. U. Nr 198 poz. 2042).



3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z
pdzniejszymi zmianami).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
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Il. SPECYFIKACJA TECHNICZNA (ST-01) - ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t ziemnych na terenie planowanej inwestycji. ST stanowi dokument
pomocniczy przy realizacji i odbiorze technicznym.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
W ramach prac wymienionych w pkt. 1.1, przewiduje si¢ wykonanie nast¢pujacych
robot ziemnych:
a) niwelacja terenu zgodnie z projektem budowlanym,
b) ksztattowanie skarp,

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5.

1.5. Okreslenie grupy, klasy i kategorii robot wg Wspolnego Slownika Zamoéwien CPV:
Grupa robot: 451  Przygotowanie terenu pod budowg

Klasa robot: 4511 Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektow budowlanych, roboty
ziemne

Kategoria robdt: 45111 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i1 sktadowania, podano w
»Wymagania og6élne” pkt 2.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.1. Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykazaé si¢
mozliwo$cig korzystania z nastepujacego sprzetu do:
— odspajania 1 wydobywania gruntdéw (narzedzia mechaniczne, mloty pneumatyczne,

zrywarki, koparki, tadowarki itp.),

— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, roéwniarki itp.),
transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe itp.),
— sprzetu zageszcezajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
0go6lne” pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
rodzaju gruntu (materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci
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transportu. Wydajno$¢ $rodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do
wydajnosci sprzgtu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad warto$ci zatwierdzone nie moze by¢
podstawa roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile
zwiekszone odlegtosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na piSmie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ,,Wymagania og6élne” pkt 5. Wykonawca
przedstawi Inspektorowi nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich b¢da wykonywane prace rozbiorkowe.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca opracuje plan BIOZ oraz dokona
wytyczenia planowanych robdt, trwale oznaczy je w terenie za pomocg kotkow osiowych i
krawedziowych. W przypadku niedostatecznej liczby reperow statych, Wykonawca wbuduje
repery tymczasowe (z rzgdnymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne
reperow i ich rzedne przekaze Inspektorowi Nadzoru.

5.3. Roboty ziemne

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra infrastruktury z dnia
06.02.2003r. (Dz.U.Nr47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
Wszystkie badania i pomiary wykonywane sg na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6ot podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Obmiar robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ,,Wymagania ogdlne”. Jednostka obmiarowa
jest wykonanie zadania.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
Wszystkie roboty objete specytikacja podlegaja zasadom odbioru rob6t zanikajgcych.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
Podstawa platnosci jest cena jednostkowa. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy
ptatnosci podano w ,,Wymagania og6lne”.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

—  Wykonanie i odbiér robot ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

— Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i1 mostowych, GDDP,
Warszawa 1998.

— Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych 1 poélsztywnych, IBDiM,
Warszawa 1997.
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Wytyczne wzmacniania podloza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM,
Warszawa 2002.
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I1l. SPECYFIKACJA TECHNICZNA (ST-02) - NAWIERZCHNIA TRAWIASTA
BOISKA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z budowa nawierzchni syntetycznej boiska. ST
stanowi dokument pomocniczy przy realizacji i odbiorze technicznym.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robodt
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni na boisku wielofunkcyjnym z podbudowa.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania og6élne” pkt 1.5.

1.5. Zakres robot objetych SST
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania og6lne”

2. MATERIALY

2.1 Ogo6lne wymagania dotyczgce materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i1 skltadowania, podano w
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2 Atesty jakoS$ci dla materialow

Nawierzchni¢ boiska zaprojektowano z trawy syntetycznej z trawy syntetycznej o wysokosci
min 22 mm, o wtdknach monofilowych, niefibrylowanych, 100% PE, o wadze min 8800 dtex,
grubo$ci min. 120 mikrondéw 1 gestosci min. 21000 splotdéw/m2, kolor zielony wraz z
wklejeniem linii wymiarowych boisk (1 boisko do gry w pilke reczna, 2 boiska do gry w
koszykowke, 1 boisko do gry w siatkowke) oraz wypehieniem z piasku kwarcowego
suszonego piecowo o frakcji 0,2-0,8 mm w iloéci okoto 24 kg/m2

2.3 Materialy podbudowy pod nawierzchnie
e Warstwa wyréwnawcza:
— mial kamienny 1-5 mm, gr. 8 cm,
— skfad ziarnowy zgodny z norma
— nasigkliwos¢ 0 — 0,9%
— mrozoodprno$¢ 0 — 0,8 %
o Warstwa klinujaca
— kliniec lub tlhuczen tamany 1-31,5mm, gr. 15 cm
— sktad ziarnowy zgodny z norma
— nasigkliwos¢ 0 — 0,9%
— mrozoodprno$¢ 0 — 0,8 %
e Grunt rodzimy

3. SPRZET
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ,, Wymagania ogélne” pkt 3.
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3.1. Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykazaé si¢
mozliwo$cig korzystania z nastepujacego sprzetu do:
— odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki itp.),
jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, rowniarki itp.),
transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe itp.),
— sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne” pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybdr §rodkoéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
rodzaju gruntu (materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci
transportu. Wydajnos¢ $rodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do
wydajnos$ci sprzgtu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odleglo$ci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢
podstawa roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile
zwiekszone odleglosci nie zostaly wczesniej zaakceptowane na piSmie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w ,,Wymagania og6élne” pkt 5. Wykonawca
przedstawi Inspektorowi nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane prace rozbiorkowe.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystagpieniem do robot Wykonawca opracuje plan BIOZ oraz dokona
wytyczenia planowanych robdt, trwale oznaczy je w terenie za pomocg kotkow osiowych 1
krawedziowych. W przypadku niedostatecznej liczby reperow statych, Wykonawca wbuduje
repery tymczasowe (z rzgdnymi sprawdzonymi przez stluzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne
reperow i ich rzgdne przekaze Inspektorowi Nadzoru.

5.3. Roboty ziemne

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra infrastruktury z dnia
06.02.2003r. (Dz.U.Nr47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych.

6 KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
Wszystkie badania i pomiary wykonywane sg na koszt Wykonawcy.

7 OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
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7.2. Obmiar robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ,,Wymagania ogdlne”. Jednostka obmiarowsa
jest wykonanie zadania.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Wszystkie roboty objete specyfikacja podlegaja zasadom odbioru rob6t zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy
ptatnosci podano w ,,Wymagania ogdlne”.

10 NORMY I DOKUMENTY ZWIAZANE
— Atesty PZH
— Instrukcja producentéw
— Inne — wybrane przez Inwestora oraz Projektanta. Przy wyborze rozwigzan nalezy
przestrzega¢ prawa budowlanego, praw pokrewnych i szczegdlnych oraz kierowaé si¢
wiedzg techniczng.
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IV. SPECYFIKACJA TECHNICZNA (ST-03) - NAWIERZCHNIA Z MACZKI
CEGLANEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i1 odbioru rob6t zwigzanych z budowa nawierzchni z maczki ceglanj kortu
tenisowego. ST stanowi dokument pomocniczy przy realizacji i odbiorze technicznym.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni na korcie tenisowym.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania og6élne” pkt 1.5.

1.5. Zakres robot objetych SST
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania og6lne”

2. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotyczgce materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i1 skltadowania, podano w
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2 Atesty jakoS$ci dla materialow

Uzupehienie istniejacej nawierzchni kortu tenisowego z maczki ceglanej nawierzchniowe;j
D10 (drobna 0-2mm z dodatkiem glinki mielonej 10% wraz z zamontowaniem systemu linii z
tworzywa sztucznego do wyznaczania pola gry w tenisa ziemnego wykonanych z PCV
antyposlizgowego, mocowanych do powierzchni kotwicami, linie podstawowe, srodkowe i
serwisowe szer. 50mm, linie boczne szer. 40mm.

2.3 Materialy
e Warstwa wykonczeniowa
— maczka ceglana 0-2 mm, gr. 1 cm,
— sktad ziarnowy zgodny z norma
— nasigkliwos$¢ 0 — 0,9%
— mrozoodprno$¢ 0 — 0,8 %
e Istniejgce warstwy kortu tenisowego

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.1. Sprzet do robét ziemnych
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykazaé si¢
mozliwo$cig korzystania z nastepujacego sprzetu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki itp.),
— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, roéwniarki itp.),
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— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe itp.),
— sprzetu zageszezajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybdr $rodkoéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
rodzaju gruntu (materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci
transportu. Wydajnos¢ srodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do
wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad warto$ci zatwierdzone nie moze by¢
podstawag roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile
zwickszone odlegtosci nie zostaly wezesniej zaakceptowane na pi§mie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 5. Wykonawca
przedstawi Inspektorowi nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane prace rozbiorkowe.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot Wykonawca opracuje plan BIOZ oraz dokona
wytyczenia planowanych robot, trwale oznaczy je w terenie za pomocg kotkéw osiowych 1
krawedziowych. W przypadku niedostatecznej liczby reperow statych, Wykonawca wbuduje
repery tymczasowe (z rz¢dnymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne
reperow 1 ich rzedne przekaze Inspektorowi Nadzoru.

5.3. Roboty ziemne

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra infrastruktury z dnia
06.02.2003r. (Dz.U.Nr47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas
wykonywania robdt budowlanych.

6 KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
Wszystkie badania i pomiary wykonywane sg na koszt Wykonawcy.

7 OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Obmiar robot
Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w ,,Wymagania ogolne”. Jednostka obmiarowa
jest wykonanie zadania.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Wszystkie roboty objete specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy
ptatnosci podano w ,,Wymagania ogdlne”.

10 NORMY I DOKUMENTY ZWIAZANE
— Atesty PZH
— Instrukcja producentéw

— Inne — wybrane przez Inwestora oraz Projektanta. Przy wyborze rozwigzan nalezy

przestrzega¢ prawa budowlanego, praw pokrewnych i szczegdlnych oraz kierowac si¢
wiedza techniczna.
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V. SPECYFIKACJA TECHNICZNA (ST-04) - NAWIERZCHNIA
POLIURETANOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z budowa nawierzchni poiluretanowej. ST stanowi
dokument pomocniczy przy realizacji i odbiorze technicznym.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni poliuretanowych.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania og6élne” pkt 1.5.

1.5. Zakres robot objetych SST
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania og6lne”

2. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotyczgce materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i1 skltadowania, podano w
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2 Atesty jakoS$ci dla materialow

Nawierzchnig biezni zaprojektowano z nawierzchni poliuretanowej w kolorze ceglastym

z mieszaniny poliuretanu ze zwirem kwarcowym i granulatem gumowym (warstwa
przepuszczalna) oraz warstwy nosnej "elastycznej" grubosci 11 mm uktadanej mechanicznie z
granulatu gumowego 0 gramacji 1-4 mm potaczonego lepiszczem poliuretanowym
jednosktadnikowym oraz warstwy uzytkowej (kolor ceglasty) o tacznej grubosci 2-3 mm
poprzez dwukrotny natrysk - system poliuretanowy jedno lub dwusktadnikowy, ktory jest
zmieszany z granulatem EPDM o granulacji 0,5-1,5 mm wraz z wykonaniem malowania linii
farbami poliuretanowymi w kolorze bialym metodg natrysku;

2.3 Materialy
e warstwa uzytkowa
— system poliuretanowy
— skfad ziarnowy zgodny z norma
— nasigkliwos¢ 0 — 0,9%
— mrozoodporno$¢ 0 — 0,8 %
e warstwa nosna ,,elastyczna”
— granulat gumowy o granulacji 1 —4 mm,
— sktad ziarnowy zgodny z norma
— nasigkliwos¢ 0 — 0,9%
— mrozoodporno$¢ 0 — 0,8 %
e Warstwa stabilizujaca

— mieszanina poliuretanu ze zwirem kwarcowym i granulatem gumowym o grubosci
30-35 mm
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— skfad ziarnowy zgodny z norma
— nasigkliwos¢ 0 — 0,9%

— mrozoodporno$¢ 0 — 0,8 %

e Warstwa wyrOwnawcza:

— kruszywo 0,075-4 mm, gr. 3 cm,
— sktad ziarnowy zgodny z norma
— nasigkliwo$¢ 0 — 0,9%

— mrozoodporno$¢ 0 — 0,8 %

e Grunt rodzimy

3. SPRZET
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.1. Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykazaé sie¢
mozliwo$cig korzystania z nastepujacego sprzetu do:
— odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mloty pneumatyczne,

zrywarki, koparki, tadowarki itp.),

— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, rowniarki itp.),
transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe itp.),
— sprzetu zageszcezajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
rodzaju gruntu (materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci
transportu. Wydajno$¢ $rodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do
wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad warto$ci zatwierdzone nie moze by¢
podstawa roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile
zwigkszone odlegtosci nie zostaly wezesniej zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ,,Wymagania og6élne” pkt 5. Wykonawca
przedstawi Inspektorowi nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane prace rozbidrkowe.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot Wykonawca opracuje plan BIOZ oraz dokona
wytyczenia planowanych robdt, trwale oznaczy je w terenie za pomocg kotkow osiowych i
krawedziowych. W przypadku niedostatecznej liczby reperow statych, Wykonawca wbuduje
repery tymczasowe (z rzgdnymi sprawdzonymi przez stluzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne
reperdw i ich rzgdne przekaze Inspektorowi Nadzoru.
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5.3. Roboty ziemne

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra infrastruktury z dnia
06.02.2003r. (Dz.U.Nr47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robdt budowlanych.

6 KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ,,Wymagania og6élne” pkt 6.
Wszystkie badania i pomiary wykonywane sg na koszt Wykonawcy.

7 OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Obmiar robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ,,Wymagania ogdlne”. Jednostka obmiarowg
jest wykonanie zadania.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
Wszystkie roboty objete specyfikacja podlegaja zasadom odbioru rob6t zanikajacych.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
Podstawg platnosci jest cena jednostkowa. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy
ptatnosci podano w ,,Wymagania og6lne”.

10 NORMY I DOKUMENTY ZWIAZANE

— Atesty PZH

— Posiada¢ badania na zgodnos$¢ z normg PN-EN 14877

— Wynik badania specjalistycznego laboratorium badajacego nawierzchnie sportowe,

— Autoryzacje¢ producenta nawierzchni poliuretanowej, wystawiong dla wykonawcy na
realizowang inwestycje wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez producenta
na tg nawierzchnie,

— Instrukcja producentow,

— Inne — wybrane przez Inwestora oraz Projektanta. Przy wyborze rozwigzan nalezy
przestrzega¢ prawa budowlanego, praw pokrewnych i szczeg6lnych oraz kierowac si¢
wiedzg techniczng.
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VI. SPECYFIKACJA TECHNICZNA (ST-05) - TERENY UTWARDZONE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z budowa nawierzchni z kostki betonowej. ST stanowi
dokument pomocniczy przy realizacji i odbiorze technicznym.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Wykonanie robot wymienionych w pkt. 1.1 obejmuje:
— Korytowanie nana glebokos¢ 1 szeroko$¢ przewidziang projektem oraz wykonanie
korytowania pod krawezniki i obrzeza,
— Wykonanie taw betonowych,
— Ulozenie krawgznikow i obrzezy,
— Wykonanie gornej warstwy podbudowy,
— Wykonanie podsypki piaskowo cementoweyj,
— Wykonanie nawierzchni z kostki betonowe;j.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

1.5. Zakres robot objetych SST
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania og6lne”

2. MATERIALY

2.1 Ogo6lne wymagania dotyczgce materialéw

Materiatami stosowanymi do wykonania robot wedtug niniejszej ST sa:

a) Nawierzchnie chodnikowe

— Betonowa kostka brukowa szara gr. 6 cm

— Betonowa kostka powinna posiada¢ aprobat¢ techniczng, wydang przez uprawniong
jednostke,

— Betonowa kostka brukowa powinna odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w aprobacie
technicznej, a w przypadku braku wystarczajacych ustalen, powinna mie¢ charakterystyki
okreslone przez odpowiednie procedury badawcze IBDiM,

Zgodnie z ponizszymi wskazaniami:

- wyglad zewnetrzny: powierzchnie elementéw nie powinny miec rys, peknie¢ i ubytkow

betonu,

- krawedzie elementow powinny by¢ rowne, a tektura i1 kolor powierzchni licowej powinny

by¢ jednorodne (Uwaga: naloty wapienne — wykwity w postaci bialych plam — powstaja w

wyniku naturalnych proceséw fizykochemicznych wystepujacych w betonie podczas jedgo

wigzania i twardnienia, naloty te znikaja powoli w okresie do 2 lat)

— tawa betonowa

— pod obrzezami i kraw¢znikami,

— beton c12/15,

— grubo$¢ 15 cm,

— obrzeze betonowe,

— podsypka piaskowa,
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2.2 Wady niedopuszczalne
Wadami niedopuszczalnymi s3:

- niezgodnos$¢ z ww wymaganiami,
- niezgodno$¢ z dokumentacija,

- niezgodnos$¢ z normami,

3. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ,, Wymagania ogo6lne” pkt 3.

3.1. Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykazaé si¢
mozliwo$cig korzystania z nastepujacego sprzetu do:
— odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mloty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki itp.),
jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, rowniarki itp.),
transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe itp.),
— sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybdr srodkoéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
rodzaju gruntu (materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci
transportu. Wydajnos¢ $rodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do
wydajnos$ci sprzgtu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad warto$ci zatwierdzone nie moze by¢
podstawag roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile
zwigkszone odlegtosci nie zostaly wezesniej zaakceptowane na piSmie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ,,Wymagania ogoélne” pkt 5. Wykonawca
przedstawi Inspektorowi nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane prace rozbiorkowe.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot Wykonawca opracuje plan BIOZ oraz dokona
wytyczenia planowanych robdt, trwale oznaczy je w terenie za pomocg kotkow osiowych i
krawedziowych. W przypadku niedostatecznej liczby reperow statych, Wykonawca wbuduje
repery tymczasowe (z rzgdnymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne
reperdw i ich rzgdne przekaze Inspektorowi Nadzoru.

5.3. Roboty ziemne

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra infrastruktury z dnia
06.02.2003r. (Dz.U.Nr47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych.

6 KONTROLA JAKOSCI
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6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
Wszystkie badania i pomiary wykonywane sg na koszt Wykonawcy.

7 OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Obmiar roboét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ,,Wymagania ogo6lne”. Jednostka obmiarowsg
jest wykonanie zadania.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
Wszystkie roboty objete specyfikacja podlegaja zasadom odbioru rob6t zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa platnosci jest cena jednostkowa. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy
ptatnosci podano w ,,Wymagania ogélne”.

10 NORMY I DOKUMENTY ZWIAZANE
— Atesty PZH
— Instrukcja producentéw
— Inne — wybrane przez Inwestora oraz Projektanta. Przy wyborze rozwigzan nalezy
przestrzega¢ prawa budowlanego, praw pokrewnych i szczegdlnych oraz kierowac sie
wiedzg techniczng.
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VII. SPECYFIKACJA TECHNICZNA (ST-06) - TERENY ZIELONE | TRAWNIKI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z zaktadaniem trawnikoéw. ST stanowi dokument
pomocniczy przy realizacji i odbiorze technicznym.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Wykonanie rob6t wymienionych w pkt. 1.1 obejmuje:
przekopanie terenu
nawiezienie ziemi uradzajnej
wysiew nasion
pielegnacja trawnikéw w okresie gwarancyjnym

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

1.5. Zakres robot objetych SST
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania og6lne”

2. MATERIALY

2.1 Ogo6lne wymagania dotyczgce materialéw

Materiatami stosowanymi do wykonania robot wedtug niniejszej ST sa:
b) mieszanka uniwersalna nasion traw

C) ziemia urodzajna

- bez zanieczyszczen 1 kamieni,

- bez zanieczyszczen obcych,

- ziemia urodzajna z dodatkiem torfu ok 10%

d) nawozy mineralne

e) woda

2.2 Wady niedopuszczalne
Wadami niedopuszczalnymi s3:

- niezgodno$¢ z ww wymaganiami,
- niezgodno$¢ z dokumentacja,

- niezgodno$¢ z normami,

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.1. Sprzet do robét ziemnych
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazaé sie
mozliwo$cig korzystania z nastepujacego sprzetu do:
— odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mloty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki itp.),
— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, roéwniarki itp.),
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— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe itp.),
— sprzetu zageszezajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybdr srodkoéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
rodzaju gruntu (materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci
transportu. Wydajnos¢ srodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do
wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad warto$ci zatwierdzone nie moze by¢
podstawg roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile
zwickszone odlegtosci nie zostaly wezesniej zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 5. Wykonawca
przedstawi Inspektorowi nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane prace rozbiorkowe.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot Wykonawca opracuje plan BIOZ oraz dokona
wytyczenia planowanych robot, trwale oznaczy je w terenie za pomoca kotkéw osiowych i
krawedziowych. W przypadku niedostatecznej liczby reperow statych, Wykonawca wbuduje
repery tymczasowe (z rz¢dnymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne
reperéw i ich rzgdne przekaze Inspektorowi Nadzoru.

5.3. Roboty ziemne

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra infrastruktury z dnia
06.02.2003r. (Dz.U.Nr47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych.

6 KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
Wszystkie badania i pomiary wykonywane sg na koszt Wykonawcy.

7 OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Obmiar robot
Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w ,,Wymagania ogolne”. Jednostka obmiarowa
jest wykonanie zadania.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Wszystkie roboty objete specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy
ptatnosci podano w ,,Wymagania ogdlne”.

10 NORMY | DOKUMENTY ZWIAZANE
— Atesty PZH
— Instrukcja producentéw
— Inne — wybrane przez Inwestora oraz Projektanta. Przy wyborze rozwigzan nalezy

przestrzega¢ prawa budowlanego, praw pokrewnych i szczegdlnych oraz kierowac si¢
wiedza techniczna.
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VIII. SPECYFIKACJA TECHNICZNA (ST-07) - WYPOSAZENIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sag wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z montazem elementow wypoazenia. ST stanowi
dokument pomocniczy przy realizacji i odbiorze technicznym.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Wykonanie rob6t wymienionych w pkt. 1.1 obejmuje:
Dostarczenie na teren inwestycji urzadzen w ilo$ci przewidzianej prjektem,
— Wykonanie fundamentow,
— Ustawienie urzadzen
Montaz urzadzen

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5.

1.5. Zakres robot objetych SST
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”

2. MATERIALY

2.1 Atesty jakosci dla materialow

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru na jego zadanie niezbednych atestow i
deklaracji zgodnosci na uzyte przez siebie materiaty.

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia materiaty posiadajace atest stwierdzajacy petna
zgodno$¢ z warunkami. Materiaty posiadajace atesty, a urzadzenia wazne legalizacje, moga
by¢ badane w dowolnym czasie. Jesli zostanie stwierdzona niezgodno$¢ ich wlasciwosci ze
specyfikacjami technicznymi, wowczas takie materiaty lub urzadzenia zostang odrzucone.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.1. Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykazaé si¢
mozliwo$cig korzystania z nastepujacego sprzetu do:
— odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mloty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, fadowarki itp.),
jednoczesnego wydobywania 1 przemieszczania gruntdw (spycharki, rowniarki itp.),
transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe itp.),
— sprzetu zageszezajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 4.
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4.2. Transport gruntow

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
rodzaju gruntu (materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci
transportu. Wydajno$¢ $rodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do
wydajnosci sprzgtu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze byc
podstawa roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile
zwiekszone odlegltosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na piSmie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w ,,Wymagania og6élne” pkt 5. Wykonawca
przedstawi Inspektorowi nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich b¢da wykonywane prace rozbiorkowe.

Montaz powinien wykonywa¢ dostawca urzadzen lub osoby (firmy) =z
doswiadczeniem w tego typu montazach tak aby nie stracita wazno$¢ gwarancja udzielana
przez producenta (dostawce)

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot Wykonawca opracuje plan BIOZ oraz dokona
wytyczenia planowanych robot, trwale oznaczy je w terenie za pomoca kotkéw osiowych i
krawedziowych. W przypadku niedostatecznej liczby reperow statych, Wykonawca wbuduje
repery tymczasowe (z rzgdnymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne
reperdw i ich rzgdne przekaze Inspektorowi Nadzoru.

5.3. Montaz urzadzen sportowych

Wskazane jest potaczenie montazu elementow podziemnych (fundamentoéw) z
wykonaniem nawierzchni w celu uniknigcia wykonania ponownej rozbiorki nawierzchni.
Wszystkie urzadzenia nalezy montowa¢ zgodnie z zaleceniami producenta oraz
obowigzujacymi normami, przepisami i atestami.

5.4 Wady niedopuszczalne w trakcie wykonywanych prac

Za niedopuszczalne uznaje si¢:

- niezgodno$¢ z dokumentacja rozmieszczenie elementdéw wyposazenia,
- niezgodno$¢ asortymentu elementdw wyposazenia z dokumentacja,

- montaz niezgodny z instrukcjami producenta,

- uszkodzenia urzadzen.

6 KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
Wszystkie badania 1 pomiary wykonywane sg na koszt Wykonawcy.

7 OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Obmiar roboét

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ,,Wymagania ogo6lne”. Jednostka obmiarowsa
jest wykonanie zadania.
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8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
Wszystkie roboty objete specyfikacja podlegajg zasadom odbioru robdt zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy
ptatnosci podano w ,,Wymagania ogolne”.

10 NORMY I DOKUMENTY ZWIAZANE
— Atesty PZH
— Instrukcja producentow

— Inne — wybrane przez Inwestora oraz Projektanta. Przy wyborze rozwigzah nalezy

przestrzega¢ prawa budowlanego, praw pokrewnych i szczegolnych oraz kierowac si¢
wiedzg techniczna.
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